
使用中的注意事项 

-|透明导轨|- 

TCD210124AA 

• 遵守安全和正确操作的所有“安全注意事项”，以避免危险。

• .符号表示由于可能发生危险的特殊情况而引起的注意。

内置齿轮/旋转致动器类型5相步进

电机 

（□42毫米，□60毫米，□85毫米）

01. 与可能造成严重伤害或重大经济损失的机械一起使用时，必须安装自动防故障装置。（例如，核电控制、医

疗设备、船舶、车辆、铁路、飞机、燃烧装置、安全设备、犯罪/灾害预防装置等）

不遵守本说明可能导致人身伤害、经济损失或火灾。

02. 请勿在可能存在易燃/易爆/腐蚀性气体、高湿度、阳光直射、辐射热、振动、冲击或盐度的地方使用本装

置。不遵守本说明可能导致爆炸或火灾。

03. 为安全起见，请勿使用制动器。

不遵守本说明可能导致人身伤害或产品和环境设备损坏。

04. 将装置固定在金属板上。

不遵守本说明可能导致人身伤害或产品和环境设备损坏。

05. 请勿在连接电源时连接、维修或检查设备。

不遵守此说明可能会导致火灾。 

06. 在考虑电源故障对策后安装机组。

不遵守本说明可能导致人身伤害、经济损失或火灾。

07. 接线前检查“连接”。

不遵守此说明可能会导致火灾。 

08. 请勿拆卸或改装本装置。

不遵守本说明可能导致火灾或触电。

09. 将电机安装到壳体中或将其接地。

不遵守本说明可能导致人身伤害、火灾或电击。

10. 确保在电机旋转部件上安装盖子。

不遵守此说明可能导致人身伤害

11. 在操作过程中或操作后的一段时间内，请勿触摸本机。

如果不遵守本说明，可能会因表面高温而导致烧伤。

12. 发生错误时，断开电源。

不遵守本说明可能导致人身伤害、火灾或电击。

AK-G/AK-R系列 

产品手册 

为了您的安全，请阅读并遵循说明手册、其他手册和Autonics网站中的注意事项。 

规格、尺寸等产品如有更改，恕不另行通知 

进步。某些型号可能会停产，恕不另行通知。 

01. 在额定规格范围内使用设备。

不遵守本说明可能导致火灾或产品损坏。

02. 请使用干布清洁设备，切勿使用水或有机溶剂。

不遵守此说明可能会导致火灾。 

03. 电机可能会过热，具体取决于环境。

将设备安装在通风良好的环境中，并使用冷却风扇进行强制冷却。

不遵守本说明可能会导致产品损坏或因受热而退化。

04. 保持产品远离流入装置的金属屑、灰尘和电线残留物。

不遵守本说明可能导致火灾或产品损坏。

• 请遵循“使用注意事项”中的说明。否则，可能会造成

意想不到的事故。

• 在低温条件下，降低润滑脂的球化稠度等。导致摩擦扭矩增加。

在电机扭矩正常的情况下，逐渐启动电机。

• 当电源打开或关闭制动器时，可能会发出咔哒声。

• 通过制动器上电，在电机驱动前释放制动器。

由于刹车片磨损，产品寿命周期缩短，静摩擦扭矩降低。

• 在顺时针/逆时针两个方向上定位电机时，请注意齿隙。

内置齿轮式电机由于高精度齿轮定位而实现了低齿隙，但在顺时针/逆时针两个方向上定位电机时可能会出现问

题。

在这种情况下，需要控件来确定任一方向上的位置。

• 构建紧凑型系统的理想选择

• 价格低廉，提高了成本效益

• 齿隙□42mm：±35'（0.58），□60mm：±20'（0.33），□85mm：±15'（.25） 

• 当24 VDC施加在制动线上时，制动器释放（AK-GB系列、AK-RB系列）

• 基本步距角1：5→0.14 4，1：7.2→0.1，1：10→0.072

• 允许转速1：5→0至360 rpm，1：7.2→0至250 rpm，1：10→0至180 rpm

ᜢ ᜢ 

.小心不遵守说明可能导致人身伤害或产品损坏。 

特征 

安全注意事项 

.警告：不遵守说明可能导致严重的人身伤害或死亡。 

北京 15601379173(微信)   13943752599 (长沙）    上海 18924626834 微信18926488741深圳
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沿安装方向的轴容许载荷 

标准型 
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• 定期维护和检查以下清单。 

- 用于机组安装和负载连接的展开螺栓和连接部件 

- 机组滚珠轴承异响 

- 机组引线电缆损伤及应力 

- 驱动程序连接错误 

- 电机输出的轴线与负载的中心、同心（偏心、偏角）不一致等。 

• 本装置可用于以下环境。 

 

 
• 单位：mm，详图见AUTONICS网站。 

• 虚线包括在双轴类型中。 

■ □42 mm内置齿轮式 
标准型 内置制动器式 

- 室内（在“规范”中规定的环境条件下） 

- 最大高度2，000米 

- 污染度2 

- 安装类别II 

 
□42 

4-M4抽头□
31± 0.2 DP8 

 
28± 1 

12 10 
 

 

89.5 

74.5 15± 1 

 
B' 

 

       55.5  
 

47± 1 23 

 

7 
AWG26 
UL3266 

 

Ø 5, 0.6m 
 

4.5 

• 请遵循“安全注意事项”和“使用注意事项”中的说明。 截面A-A 截面B-B 

否则，可能会造成意想不到的事故。 

• 将电机安装在满足以下特定条件的位置。如果在下列情况之外使用，可能会导致产

品损坏。 

■ □60 mm内置齿轮式 
标准型 内置制动器式 

- 安装在室内的外壳内部 

（本装置的设计/制造目的是连接到设备上。安装通风设备。） 

- 不与水、油或其他液体接触的地方 

- 不与强碱、强酸接触的场所 

- 电焊机、电机等产生的电子噪声较小的地方。 

 
□60 

 

 
Ø 70± 0.5 

38± 1  35 59.5± 1  21± 1 38± 1  35 59.5± 1 26.5± 1 

- 没有放射性物质和磁场存在的地方。也不应处于真空状态。 

• 电机可水平安装，也可垂直安装。请参阅“沿安装方向的轴容许载荷”。 

• 如果在安装过程中对电机电缆施加超过规格的力（30 N），可能会导致接触故障和断

开。 

AWG24 

UL326625±

0.2 

 

平行键 

 
 
 

 
 

 
0 
-0.03 

 
 
 

 
 

0 
-0.03 

 

 

7.5± 0.15 

 
 

截面B-B 

 

 

Ø 1.5× 2线，0.6m 

如果需要过度用力或频繁移动电缆，请制定安全措施 ■ □60 mm内置旋转执行机构类型 
使用前。 

• 考虑到散热和防振，电机的安装应尽可能紧密 

47.5 

3 34 

标准型 

可能与具有高导热性的金属面板（例如铁或铝）相对。 

• 在内置旋转执行器电机上安装附件时，请参考产品手册。 

3.2 3 10 59.5± 1  21± 1 

 
20± 0.25 

B 

B' 
 

• 切勿拆卸或改装电机轴与负载连接。 

• 与负载连接时，拧紧螺钉，不要松开。 

• 请参考“沿安装方向的轴容许载荷”，并注意与载荷连接时的潜在冲击。 

 

 
 

DP 3语言 

 

Ø 5, 0.6m 
 

7.5± 0.15 

 
截面B-B 

 

 

Ø 1.5, 0.6m 

• 将电机轴与负载轴平行连接。 

• 如果载荷中心与轴不对齐，可能会引起剧烈振动、缩短轴承使用寿命、轴损坏等意外事

故。 

• 将联轴器或皮带轮与电机轴连接时，注意电机轴和轴承是否损坏。 

■ 联轴节 ■滑轮、皮带、钢丝■齿轮 

■ □85毫米内置齿轮式  

内置制动器式 

 

 
 
 

挠性联轴器滚珠

丝杠或TM丝杠 

 

25± 0.2 

 

平行键 

 

 
0 
-0.03 

 

 

0 
-0.03 

 

13± 0.15 

 
 

截面B-B 

 

Ø 1.5× 2线，0.6m 

连接负载时 

直接连接到电机轴，使用

挠性联轴器（ERB系列）。 

连接电机轴和 

连接两个滑轮中心的直线

垂直。 

将电机轴连接至    

要互锁的齿轮齿的中心。 

■ 内置齿轮式 

六角平垫圈 
这仅供参考，实际产品并不支持所有组合。 

要选择指定型号，请访问Autonics网站。 
凹头螺钉弹簧

垫圈 

 
 

❶最大值许用扭矩 
数量：最大允许扭矩（单位：KGF cm） 

 
 

❷额定电流 
S：0.75安/相 

M：1.4安/相G：

2.8安/相 

 

❸帧大小 
4：□42毫米 

6：□60毫米 

9：□85毫米 

 

❺轴式 
无标记：单轴 

W：双轴 

❻电机类型 
G：内置齿轮式 

GB：内置齿轮+制动器类型R：

内置旋转执行机构类型 

RB：内置旋转执行机构+制动器型 

❼还原率 
5: 1:5 

7.2: 1:7.2 

10: 1:10 

■ 内置旋转执行机构类型 
F2 (M5) 

F1 (M4) 

 
下部输出下部本体 

 

■ 内置齿轮式 

水平安装 
悬垂的 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

垂直安装 

轴向长度 
数量：参考“尺寸” 

 

 

01）D：前端距轴的距离（mm） 

 

 

 
B 

尺寸 

产品组件 

与负载连接时的注意事项（AK-G系列） 

安装过程中的注意事项 

订购信息 

推力 
装载 

装载 

D01) 

12 10 27.5 

0.5 7 

Ø 5, 0.6m 

Ø 1.5× 2线，0.6m 

A' 

A 

25 10 

A' 

Ø 5, 0.6m 

A 

25 10 

 
A 

20± 0.25 

B 

A' B' 

Ø 5, 0.6m 

 

 
截面A-A 

47.5内置制动器型
 

3 34 
3.2 3 10 59.5± 1 26.5 

Ø 5, 0.6m 

R15±0.01 4-M5孔 
P.C.D. 72 

4-M4抽头DP 6 
P.C.D. 19 

4-M4孔 
P.C.D. 70 

Ø 13 0 
-0.018 洞 

DP 3.5 

4-M4抽头DP 
8 

P.C.D. 53 Ø 30孔 
+0.01 

  47± 1     47    98± 1      35 
26 14 
 25  

A 
 

A' 

 
Ø 7, 0.6m 

 

 
截面A-A 

A' 

A ❶ K - ❷ 5 ❸ ❹ ❺ - ❻ ❼ 
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帧大小 安装板 
厚度 

已应用 
栓栓 

□42毫米 ≥5毫米 M4 

□60毫米 ≥8毫米 M5 

□85毫米 ≥12毫米 M8 

 

帧大小 安装板 
厚度 

已应用 
栓栓 

拧紧 
转矩 

 

□60毫米 
 

≥8毫米 
M4 2 N m 

M5 4.4 N m 

 

 

帧大小 
水平安装：悬臂式 
容许载荷[N] 垂直安装： 

推力容许载荷[N] 
D = 0 D = 5 D = 10 D = 15 D = 20 

□42毫米 72 82 98 121 -  
电机负载下 □60毫米 245 265 294 333 382 

□85毫米 471 530 588 667 775 

 

电机类型 AK-G步枪 AK-GB AK-R步枪 AK-RB步枪 

产品组件 产品，使用说明书 

平行键 ×1（□60毫米/□85毫米） - 
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技术规格 安装过程中的注意事项（AK-R系列） 

内置旋转执行机构类型的应用 

连接图 

-|透明导轨|- 

 
 

• 使用M4螺钉将附件安装在输出轴法兰上。 

• 下部Ø 13采用C0.3处理。附件必须在C0.2下加工。 

• 将定位销放置在法兰定位孔上，并将其推入。（不要将销放在输出法兰上。） 

• 使用锤子将附件安装在下部可能会导致产品损坏。用手轻轻安装附件。 

• 确保附件牢固地安装在输出轴上。否则，如果在行驶过程中执行机构从电机上脱落，可能会造成事故。 

 

■ 索引表 ■动臂 

  
 

传感器支架 

 

 

 
动臂 

 

检测引脚 

 
 
 

01）按
标准型

顺序排列 

内置制动器式 
 

电动机相位 5相 

绝缘等级 B型（130℃） 

绝缘电阻 电机线圈与外壳之间：≥100 MΩ（500 VDC兆欧表） 

介电强度
01)

 电机线圈和外壳之间：1，000 Vac50/60 Hz，持续1分钟 

温升
02)

 ≤80℃（额定电流5相励磁，停机时） 

环境温度 -10至50℃，储存：-25至85℃（无冻结或凝结） 

环境湿度。 35至85%相对湿度，储存：35至85%相对湿度（无冻结或冷凝） 

防护等级 IP30（IEC34-5标准） 

赞同 ᜢ ᜢ 

停车角错误
02)

 ±3（±0.05°）（全步，无负载） 

绝对位置误差
03)
 ±  20' (±  0.33°) 

空转
03)

 ±  20' (±  0.33°) 

轴振动 0.05毫米T.I.R。 

径向移动
04)

 ≤0.025 mm T.I.R。 

轴向移动
05)

 ≤0.075 mm T.I.R。 

轴同心度 0.075毫米T.I.R。 

竖井垂直度 0.075毫米T.I.R。 

01) 在额定电流：0.75 A/相的情况下，电机线圈和外壳之间：500 VAC50/60 Hz持续1分钟 

02) 相应的值仅在内置齿轮类型中可用。 

03) 相应的值仅适用于内置旋转执行机构类型。 

04) 向轴端施加径向载荷（5 N）时的径向轴位移量。 

05) 向轴施加轴向载荷（10 N）时的轴位移量。 
 

内置制动器式 
帧大小 

□42毫米 □60毫米 □85毫米 

额定励磁 
电压 

24 VDC± 10% 

额定励磁 
当前的 0.2 A 0.33 A 0.62 A 

静摩擦转矩 ≥ 0.18 N m ≥ 0.8 N m ≥ 4.0 N m 

转动部件惯性 
瞬间 

3× 10
-7
千克·米

2
 29× 10

-7
千克·米

2
 153× 10

-7
千克·米

2
 

绝缘等级 B型（130℃） 

B型制动器 通电时松闸，断电时锁闸 

操作时间 ≤25毫秒 ≤25毫秒 ≤60毫秒 

释放时间 ≤15毫秒 ≤20毫秒 ≤15毫秒 

 

蓝色 

光微传感器 

Autonics BS5 - T2M 

E A 

黑色 红色 
 

D B 

绿色的 C 

 

橙色或黄色 

传感器支架 

桌子 
检测引脚 

光微传感器 
Autonics BS5 - L2M 

模型 A10K-S545□-▭5 A15K-S545□-▭7.2 A15K-S545□-▭10 

最大允许扭矩 10千克力厘米（1.0

牛·米） 

15千克力厘米（1.5牛·米） 

转子惯性矩
01)
 68× 10

-7
千克·米

2
 

额定电流 0.75安/相 

基本步距角 0.144° / 0.072° 
（全步/半步） 

0.1° / 0.05° 
（全步/半步） 

0.072° / 0.036° 
（全步/半步） 

容许速度范围 0至360转/分 0至250转/分 0至180转/分 

齿隙 ±  35' (0.58°) 

单位重量 
（封装）

02) 

≈0.58千克（≈0.68千克） 

≈0.72千克（≈0.78千克） 

 

模型 A35K-M566□-▭5 A40K-M566□-▭7.2 A50K-M566□-▭10 

最大允许扭矩 35千克力厘米（3.5

牛·米） 

40千克力厘米（4.0

牛·米） 

50千克力厘米（5.0

牛·米） 

转子惯性矩
01) 280× 10

-7
千克·米

2
 

额定电流 1.4 A/相 

基本步距角 0.144° / 0.072° 
（全步/半步） 

0.1° / 0.05° 
（全步/半步） 

0.072° / 0.036° 
（全步/半步） 

容许速度范围 0至360转/分 0至250转/分 0至180转/分 

齿隙 ±  20' (0.33°) 

 
单位重量（包
装）

02) 

内置齿轮类型：≈1.30千克（≈1.57千克） 
内置旋转执行机构类型：≈1.30 kg（≈1.40 kg） 

内置齿轮类型：≈0.95千克（≈1.03千克） 
内置旋转执行机构类型：≈1.60 kg（≈1.70 kg） 

 

模型 A140K-□599□-▭5 A200K-□599□-▭7.2 A200K-□599□-▭10 

最大允许扭矩 140千克力厘米（14.0

牛·米） 

200千克力厘米（20.0牛·米） 

转子惯性矩
01) 2700× 10

-7
千克·米

2
 

额定电流 M：1.4安/相 
G：2.8安/相 

基本步距角 0.144° / 0.072° 
（全步/半步） 

0.1° / 0.05° 
（全步/半步） 

0.072° / 0.036° 
（全步/半步） 

容许速度范围 0至360转/分 0至250转/分 0至180转/分 

齿隙 ±  15' (0.25°) 

单位重量 
（包装）

01) 

≈4.40千克（≈4.88千克） 

≈2.64千克（≈2.74千克） 
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3.2 kpps 1.4 A/相 220伏交流电压 MD5-HF14 ③ 

3.2 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-HD14 ② 

3.1关键性能参数 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-ND14 ① 

最大起动扭矩 整定电流 供电电源 司机 索引 

① 

② 

③ 

2.6 kpps 1.4 A/相 220伏交流电压 MD5-HF14 ③ 

2.3 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-HD14 ② 

2.3 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-ND14 ① 

最大起动扭矩 整定电流 供电电源 司机 索引 

3.2 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-ND14 ① 

最大起动扭矩 整定电流 供电电源 司机 索引 

2.6 kpps 1.4 A/相 220伏交流电压 MD5-HF14 ③ 

2.3 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-HD14 ② 

-|透明导轨|- 

 

 
 

 

■ A10K-S545(W)-G5 

■ A35K-M566(W)-□5 
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■ A15K-S545(W)-G7.2 

■ A40K-M566(W)-□7.2 
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■ A50K-M566(W)-□10 

■ A15K-S545(W)-G10 
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  驱动器输入频率[kHz]   

 
 

索引 司机 供电电源 整定电流 最大起动扭矩 

① MD5-ND14 24伏直流电 1.4 A/相 3.3 kpps 

② MD5-HD14 24伏直流电 1.4 A/相 3.3 kpps 

③ MD5-HF14 220伏交流电压 1.4 A/相 3.4 kpps 

 

电机特性 

 

① 

② 

 
③ 

③ 

② 

① 

3.4 kpps 1.4 A/相 220伏交流电压 MD5-HF14 ③ 

3.3 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-HD14 ② 

① 

② 

 

③ 

 

① 

② 

 

③ 

2.2 kpps 1.4 A/相 24伏直流电 MD5-ND14 ① 

最大起动扭矩 整定电流 供电电源 司机 索引 
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索引 司机 供电电源 整定电流 最大起动扭矩 

① MD5-ND14 24伏直流电 1.4 A/相 2.3 kpps 

② MD5-HD14 24伏直流电 1.4 A/相 2.3 kpps 

③ MD5-HF14 220伏交流电压 1.4 A/相 2.8 kpps 
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2.1 kpps 2.8安/相 220伏交流电压 MD5-HF28 ② 

1.8 kpps 1.4 A/相 220伏交流电压 MD5-HF14 ① 

最大起动扭矩 整定电流 供电电源 司机 索引 

1.8 kpps 1.4 A/相 220伏交流电压 MD5-HF14 ① 

最大起动扭矩 整定电流 供电电源 司机 索引 

-|透明导轨|- 

 

 

■ A140K-□599(W)-G5 
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■ A200K-□599(W)-G7.2 

 
 

 
250 

 
 
 

200 
 
 
 

150 
 
 
 

100 
 
 
 

50 

 
 

0 50 100 150 200 250 转速[rpm] 

0 3 6 9 12 15 全步 

(0) (6) (12) (18) (24) (30) （半步） 

驱动器输入频率[kHz] 
 

 
 

■ A200K-□599(W)-G10 
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索引 司机 供电电源 整定电流 最大起动扭矩 

① MD5-HF14 220伏交流电压 1.4 A/相 1.9 kpps 

② MD5-HF28 220伏交流电压 2.8安/相 2.1 kpps 
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www.autonics.com | +82-2-2048-1577 | sales@autonics.com 
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2.1 kpps 2.8安/相 220伏交流电压 MD5-HF28 ② 
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